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1. Formulario Basico

1.1. Algunas relaciolnes matemaéticas Gtiles
o1

aX=% : aty = ¥y : ay = %;
Ina=A—ef=a ; In(a+b)=(Ina)(Inb) ; In@@) =nina
i =nf(x)"1Lf(x) ; S e = ae™ ;o Snax=2 M
Jdxx =0 ; Jdx}=1Inx ;[ dxe™ = e
1.2. Geometria
Areadeuncirculo =TR2 ;  Perimetro de un circulo = 2TR @

Area de unaesfera = 4mR2 ; Volumen de una esfera = 4/3mR3

1.3. Tipos de magnitudes

= ESCALARES Se describen por completo con un nimero y la unidad correspondiente.
Ejemplos: Temperatura, Masa, Carga eléctrica.

= VECTORIALES Ademas de la magnitud y la unidad requieren que se especifique una
direccion. Ejemplos: Desplazamiento, Velocidad, Fuerza, Campo Eléctrico.

Notacion: Las cantidades vectoriales se representan en negrita (v) o con una flecha sobre ellos
(V). EI mddulo del vector v se indica como v 0 |V].

1.4. Formulas basicas de trigonometria plana

1.4.1. Funciones trigonométricas en un triangulo rectangulo
B

o

b ®
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1.4.2. Extension de las formulas para angulos mayores del angulo recto

r=+/x2+y2 2rtrad — 360°

senA=Y ; cosA=% ; tanA=1 4
_r . =I —X
COSecA = v SeCcA= 3 ; cotanA= v
Y

Figura 2:

1.4.3. Relaciones entre las funciones trigonométricas

A A

tanA= 22 cotanA = 24
se?A+cos’A=1 ; sec?A—tan’A=1 ; cosec?’A—cotan’A=1 (5)
sen(—A) = —senA ; cos(—A) =cosA ; tan(—A)= —tanA

1.4.4. Foérmulas de adicion, angulo doble y angulo mitad

sen(A+ B) = senAcosB+cosAsenB ; cos(A+ B) = cosAcosBF senAsenB
tan(A+B) = {RATs :

sen(2A) = 2senAcosA ; c0s(2A) = cos’A — sen’A
sen(A/2) = £/ =LA ; COS(A/2) = £,/ LEPA

1.45. Derivadas e integrales de funciones trigonométricas
Lsen(ax) = acos(ax) ; Jcos(ax) = —asen(ax) ; Stan(ax) = E )
—cos@) . rxcos(ax) = 2 fdxtan(ax) = —LIn[cos(ax)]

(6)

J dxsen(ax) =

1.5. Definiciones fundamentales en analisis vectorial
1. Dos vectores son igualessi tienen la misma magnitud -también llamada modulo- y direc-

cion.
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2. Si mes un escalar, entonces mA es un vector con modulo |m| veces el modulo de Ay cuya
direccion es la misma que la de A si m> 0 u opuesta si m< 0.

3. Lasuma, adicion o resultante de dos vectores Ay B es un vector C = A+ B que se cons-
truye haciendo coincidir el origen de B con el extremo de Ay uniendo luego el origen de A
con el extremo de B. Esta definicion es equivalente a la regla del paralelogramo. El vector
A— B se define como A+ (—B).

Figura 3:

4. Un vector unitario es un vector con modulo unidad. Si A es un vector cualquiera entonces

@=A/|A| es un vector unitario con la misma direccion que A.
5. Propiedades: Si A, By C son vectores y o y [ escalares, entonces
A+B=B+A ; (A+B)+C=A+(B+C) ; a(pA) =(ap)A @
(a+B)A=0A+PA ; oa(A+B)=ah+aB

6. Componentes de un vector: Un vector A se puede representar colocando su origen en el
origen O de un sistema de referencia cartesiano. Si 7, j y k representan vectores unitarios
cuya direccion es la direccion positiva de los ejes x, y y zentonces

A=Ad+Aj+AK | )

donde Ay, Ay y Az son las llamadas componentes de A

1.6. Producto escalar
Definimos el producto escalar de dos vectores Ay B como un escalar igual a

A-B=ABcos(a) , (9)

donde a es el angulo que forman los vectores Ay B. Algunas propiedades del producto escalar
son

- - - -

A-B=B-A ; A (B+C)=A-B+A.C ; A-B=AB+AB/+ASB,
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1.7. Producto vectorial
El resultado del producto vectorial de dos vectores Ay B es un vector igual a

AAB = ABsen(a)Ul (10)

donde o es el angulo formado por Ay B, y U es un vector unitario perpendicular al plano que
forman los vectores Ay B de tal manera que los vectores A, By U forman un sistema dextrgiro.
Algunas propiedades del producto vectorial son

Figura 4:

AAB=—-BAA ; AA(B+C)=AAB+ANC

oL (11)
|AAB| = Area del paralelogramo con lados A, B.
T] Ok
ANB = | A A A 12)
Bx By B;

(AyBz— ABy)T+ (ABx — ABy)] + (ABy — AjB K



