TEMAIV: ANALISIS DE SISTEMAS
SECUENCIALES

0 IMPLEMENTACION SECUENCIAL:
[1 NINGUNA DEPENDENCIA CON EL FUTURO

REQUERIMIENTOS DE MEMORIA FINITO

[
[J  NINGUNA DEPENDENCIA ANALOGICA
[

OPERACION DETERMINISTA

0 PROBLEMAS DE SINCRONIZACION

[ CAMBIOSDE ESTADO: UNICAMENTEEN LA FASE
TRANSPARENTE
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0 RELOJ: SENAL CUADRADA PERIODICA CON LA ZONA INACTIVA LO

SUFICIENTEMENTE ESPACIADA (TEMPORALMENTE) COMO PARA GARAN-
TIZAR LA OPERACION DEL SISTEMA
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0 ANALISIS DE SISTEMAS SECUENCIALES
OBTENCION DEL COMPORTAMIENTO DE
DICHO SISTEMA, A PARTIR DE SU IMPLE-
MENTACION A NIVEL DE CIRCUITOS.

[J OBTENCION DE LAS FUNCIONES
COMBINACIONALES DE LAS SENALES DE

PROXIMO ESTADO Y DE SALIDA
[1 SISTEMAS CONREALIMENTACIONESDIRECTAS

[ SISTEMAS CONELEMENTO®E MEMORIAO DE
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[ DERIVACION DE LA TABLA DE TRANSICIONES

[ ASIGNAMIENTO DE ESTADOS Y OBTENCION DE
LA TABLA Y/O DIAGRAMA DE ESTADOS




[0 EJEMPLO 1: REALIMENTACION DIRECTA

Qzy*(X1+x2)
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0 ANALISIS DE PROBLEMAS TRANSITORIOS

[ AZARES: NO SE DEBEN PERMITIR YA QUE PODRIAN PROVOCAR CAMBIOS DE
ESTADO NO PREVISTOS

[J EXISTE UN AZAR ESTATICO PARA LA SALIDA EN LA VARIABLE X1 CON X2=0

[] CARRERAS: NO SE DEBEN PERMITIR LAS CARRERAS NO CRITICAS, YA QUE LA
OPERACION DEL SISTEMA DEPENDERIA DE UNA VARIABLE ANALOGICA (EL
RETRASO DE PUERTAS Y CABLES) Y LA OPERACION NO SERIA DETERMINISTA
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0 EJEMPLO 2: ELEMENTO DE MEMORI A
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