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DATOS ESPECIFICOS DE LA ASIGNATURA

1.1 Breve descripcién (en Castellano):

- Andlisis y disefio de sistemas de control
- Instrumentacién para control

- Automatismos

1.2 Breve descripcion (en Inglés):

- Analysis and design of control systems
- Control Instrumentation

- Automation

2.1 Contexto dentro de la titulacidn:

La asignatura se imparte en el primer cuatrimestre del tercer curso, apoyandose en los
conocimientos previos adquiridos en

la asignatura Fundamentos de Ingenieria Electréonica, de segundo curso. Se pretende cubrir las
necesidades formativas del

alumno en el campo de la automatizacién y control industrial, de especial relevancia en el mundo
de la industria.

2.2 Recomendaciones

Es conveniente haber cursado la asignatura Fundamentos de Ingenieria Electrdnica, aunque no
imprescindible.

3.1 Competencias:

COM12: Modelar, disefiar y sintonizar automatismos y sistemas de control para procesos
industriales y energéticos.




3.2 Conocimientos o contenidos:

3.3 Destrezas o habilidades:

4. Actividades Formativas y Metodologias Docentes

4.1 Actividades formativas:

- Sesiones de Teoria sobre los contenidos del Programa.
- Sesiones de Resolucién de Problemas.
- Sesiones Practicas en Laboratorios Especializados o en Aulas de Informatica.

- Trabajo Individual/Autonomo del Estudiante.

4.2 Metodologias Docentes:

- Clase Magistral Participativa.

- Desarrollo de Practicas en Laboratorios Especializados o Aulas de Informatica en grupos
reducidos.

- Resolucién de Problemas y Ejercicios Practicos.

- Evaluaciones y Examenes.

4.3 Desarrollo y Justificacién:

La docencia de la asignatura se impartira en un aula con medios telematicos, en la que se alternara
entre sesiones teodricas

y resolucion de problemas. El desarrollo de la teoria se hara en pizarra y con presentaciones, segin
lo requieran los

contenidos de cada tema. Se trabajan las competencias COM12.

Se realizaran practicas de laboratorio para afianzar los conocimientos introducidos en las clases
tedricas. Se trabajan las competencias COM12.

Se exigira respeto a normas de conducta basica como la puntualidad, empleo de teléfonos méviles
y otras durante el

desarrollo de las clases.




5. Temario Desarrollado

BLOQUE 1. INTRODUCCION
1.-INTRODUCCION
1.1.- Definiciones
1.2.- Técnicas y estructuras basicas
1.3.- Elementos de los sistemas de control
1.4.- Computadores en los sistemas de control
1.5.- Niveles de control
BLOQUE 2. AUTOMATIZACION INDUSTRIAL
2.- INTRODUCCION A LA AUTOMATIZACION INDUSTRIAL.
2.1.- Definiciones
2.2.- Tecnologias empleadas en automatizacion
3.- AUTOMATAS PROGRAMABLES
3.1.- Definicién
3.2.- Caracteristicas generales
3.3.- Nociones sobre la arquitectura de los autématas programables
3.4.- Cableado de autématas programables
3.5.- Ciclo de programa y estructura multitarea
4.- MODELADO Y RESOLUCION DE AUTOMATISMOS MEDIANTE GRAFCET
4.1.- Definiciones
4.2.- Operaciones basicas
4.3.- Concurrencia y sincronizacion
4.4.- Ejemplos
BLOQUE 3. CONTROL CONTINUO
5.- INTRODUCCION AL CONTROL CONTINUO
5.1.- Introduccién

5.2.- Ejemplo de sistemas de control continuo




5.3.- Modelos. Técnicas de modelado

5.4.- Estudio basico de sistemas de primer y segundo orden
6.- CONTROL PID

6.1.- Introduccién

6.2.- Acciones basicas de control

6.3.- Sintonizacién del controlador PID

6.4.- Otras caracteristicas del controlador PID
BLOQUE 4. INSTRUMENTACION INDUSTRIAL
7.- INSTRUMENTACION INDUSTRIAL

7.1.- Introduccién

7.2.- Sensores

7.3.- Actuadores

7.4.- Sistemas de adquisicién de datos

AUTOMATAS PROGRAMABLES Y SISTEMAS DE AUTOMATIZACION, 22 EDICION.

Autores: Enrique Mandado Pérez y otros.

Editorial: Marcombo

AUTOMATIZACION. PROBLEMAS RESUELTOS CON AUTOMATAS PROGRAMABLES.
Autores: J. P. Romera y otros

Editorial: Thomson

INSTRUMENTACION Y CONTROL INDUSTRIAL

Autores: W. Bolton

Editorial: Paraninfo

AUTOMATION, PRODUCTION SYSTEMS AND COMPUTER INTEGRATED MANUFACTURING

Autores: M.P. Groover




Editorial: Prentice Hall

LAS REDES DE PETRI EN LA AUTOMATICA Y LA INFORMATICA
Autores: M. Silva

Editorial: Editorial AC

INGENIERIA DE LA AUTOMATIZACION INDUSTRIAL
Autores: R. Piedrafita

Editorial: RAMA

SISTEMAS DE CONTROL MODERNO: ANALISIS Y DISENO
Autores: Grantham, Walter J. y Thomas L. Vincent
Editorial: Limusa. Afio: 1998

SISTEMAS DE CONTROL MODERNO, Capitulos 1y 3.
Autor: Dorf Bishop

Editorial: Prentice Hall. Aio: 2005

6.2 Bibliografia complementaria:

GUIA PRACTICA DE SIMULADORES DE CIRCUITOS ELECTRONICOS Y SISTEMAS, VOLUMEN I
Autores: Andujar ). M., Barragan Pifia A.). y otros.

Editorial: Servicio de Publicaciones de la Universidad de Huelva.

INGENIERIA DE CONTROL MODERNA (42 EDICION), Capitulos 1 a 4.

Autor: K. Ogata

Editorial: Prentice Hall. Aho: 2003

SISTEMAS DE CONTROL EN INGENIERIA, Capitulos 4, 5y 12.

Autores: Lewis, P. H. y Yang C.

Editorial: Prentice Hall. Afo: 1999




7. Sistemas y criterios de evaluacion

7.1 Sistemas de evaluacion:

- Examen de Teoria/Problemas.
- Defensa de Practicas.

- Examen de Practicas.

7.2 Criterios de evaluacion relativos a cada convocatoria:

7.2.1 Convocatoria I:

Examen teoria-problemas. Este examen constara de una serie de cuestiones tedricas y practicas
basadas en el temario

desarrollado a lo largo del cuatrimestre. En aquellas cuestionen que asi lo requieran se permitira la
utilizacién del software

de calculo y simulacién utilizado en la asignatura. Competencias evaluadas: COM12

Defensa de practicas. Los alumnos deberan realizar las practicas propuestas en el laboratorio.
Tanto la asistencia a las

practicas como su realizacion seran puntuables. Mediante este item se evalla el sequimiento del
estudiante. Competencias evaluadas: COM12

En resumen, la evaluacién de la asignatura se hara de la siguiente forma:

Calificacion final= (calificacién examen de teoria/problemas)*0.6+(defensa de practicas)*0.2+
(examen de asistencia a practicas)*0.2

Siendo necesario haber obtenido al menos un 4 en el examen y también en el bloque compuesto
por la defensa de practicas

y la asistencia practicas para la aplicacién de la férmula anterior. En caso de no cumplirse los
criterios de minimos, la maxima calificacion que puede obtenerse es un 4.

7.2.2 Convocatoria ll:

En la segunda convocatoria se seguira el mismo criterio que en la convocatoria 1. El alumno tendra
que presentarse a aquella parte que no superase en la convocatoria I. El cadlculo de la nota se
realizara de la misma manera que en la convocatoria I. Si el bloque de practicas estd suspenso
podra recuperar esa parte mediante un examen de practicas.

7.2.3 Convocatoria lll:

En la tercera convocatoria se seguira el mismo criterio que en la convocatoria 1. El alumno tendra
que presentarse a aquella parte que no superase en la convocatoria |. El calculo de la nota se




realizara de la misma manera que en la convocatoria I. Si el bloque de practicas esta suspenso
podrd recuperar esa parte mediante un examen de practicas.

7.2.4 Convocatoria extraordinaria:

El alumno tendra que presentarse a un examen que se compondra de una parte de
teoria/problemas y otra con pruebas practicas. El calculo de la nota se realiza ponderando con 0.6
la parte de teoria/problemas y 0.4 la parte practica. La parte de teoria/problemas esta dividida en
una parte de control discreto y otra de control continuo e instrumentacién. Tanto en cada una de
las partes de teoria/problemas como en las pruebas practicas se deberd obtener al menos un 4
para el calculo de la nota segun se ha indicado. En caso de no cumplirse los minimos, la maxima
calificacién que puede obtenerse es de 4 puntos.

7.3 Evaluacion Unica final:

7.3.1 Convocatoria I:

En caso de que un alumno solicite la opcién de evaluacién final Unica, tendra que presentarse a un
examen que se

compondra de una parte de teoria/problemas y otra con pruebas practicas. El calculo de la nota se
realiza ponderando con

0.6 la parte de teoria/problemas y 0.4 la parte practica.

7.3.2 Convocatoria Il:

El alumno tendra que presentarse a un examen que se compondra de una parte de
teoria/problemas y otra con pruebas practicas. El calculo de la nota se realiza ponderando con 0.6
la parte de teoria/problemas y 0.4 la parte practica. La parte de teoria/problemas esta dividida en
una parte de control discreto y otra de control continuo e instrumentacion. Tanto en cada una de
las partes de teoria/problemas como en las pruebas practicas se deberd obtener al menos un 4
para el calculo de la nota segun se ha indicado. En caso de no cumplirse los minimos, la maxima
calificacién que puede obtenerse es de 4 puntos.

7.3.3 Convocatoria lll:

En caso de que un alumno solicite la opcidn de evaluacidn final Unica, tendrd que presentarse a un
examen gue se

compondra de una parte de teoria/problemas y otra con pruebas practicas. El calculo de la nota se
realiza ponderando con

0.6 la parte de teoria/problemas y 0.4 la parte practica.

7.3.4 Convocatoria Extraordinaria:




En caso de que un alumno solicite la opcidn de evaluacion final Unica, tendra que presentarse a un
examen que se

compondra de una parte de teoria/problemas y otra con pruebas practicas. El calculo de la nota se
realiza ponderando con

0.6 la parte de teoria/problemas y 0.4 la parte practica.




Esta guia no incluye organizacién docente semanal orientativa



